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Die Selbstkontrollziffer wird wie folgt gebildet: 

— Annahme, dass die beiden führenden "ZZ" den Wert 9 haben; 

— die geradstelligen Ziffern der Stammnummern (von rechts ausgehend gezählt) werden mit ihrem 
tatsächlichen Dezimalwert übernommen; 

— die nicht geradstelligen Ziffern der Stammnummern (von rechts ausgehend gezählt) werden mit 2 
multipliziert; 

— die Summe aus den geradstelligen Ziffern und aus allen Ziffern der Produkte aus der Multiplikation der 
nicht geradstelligen Ziffern; 

— die Einerstelle dieser Summe beibehalten; 

— die Ergänzung dieser Einerstelle auf 10 bildet die Selbstkontrollziffer; beträgt diese Einerstelle null, so 
ist die Selbstkontrollziffer ebenfalls null. 

 

Beispiel 

1 -  Ursprüngliche Basisnummer 9 9 6 0 9 9 1 2 0 1 2 

 Gewichtung 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 

  18 9 12 0 18 9 2 2 0 1 4 

Summe: 1 + 8 + 9 + 1 + 2 + 0 + 1 + 8 + 9 + 2 + 2 + 0 + 1 + 4 = 48 

 

Die Einerstelle dieser Summe ist 8. 

Die Kontrollziffer ist demzufolge 2, und die Basisnummer wird somit die Registriernummer 
99 60 9 912 012 - 2. 

 

2 -  Ursprüngliche Basisnummer 9 9 8 1 9 9 3 1 0 1 4 

 Gewichtung 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 

  18 9 16 1 18 9 6 1 0 1 8 

Summe: 1 + 8 + 9 + 1 + 6 + 1 + 1 + 8 + 9 + 6 + 1 + 0 + 1 + 8 = 60 

 

Die Einerstelle dieser Summe ist 0. 

Die Kontrollziffer ist demzufolge 0, und die Basisnummer wird somit die Registriernummer 
99 81 9 931 014 - 0. 
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Anhang F 
(informativ) 

 
Maschinen-Identifizierungstafel für Maschinen der Kategorie 9, nicht für 

den Betrieb mit Signal- und Steuerungssystemen konstruiert 

ZZ xx x  xxx xxx-x 
Identifizierungsnr. Martikelnr. Herstellungsnr. 

 

  Letzte Inspektion 

Jahr-Monat-Tag 

Telefonnummer Maschinenbesitzer 

Xxxxxxxxxxxxxxxxx                                     
Nächste Inspektion 

Jahr-Monat-Tag  

 

Diese Maschine sollte nicht für den Betrieb 
von Zugsicherungs-, Zugsteuerungs- und 

Signalsystemen freigegeben werden 
 

Maximale 
Versetzfahr-

geschwindigkeit 

XX km/h 

Maximale 
Arbeits-

geschwindigkeit 

XX km/h 

 

 

   

 

 

   

Rangieren erlaubt 
Ja oder 

Nein 
Maximale nicht gebremste 
Anhängelast 

XXXX 
kg 

Oberleitungen müssen isoliert oder 
geerdet sein 

Ja oder 

Nein 
Gewichtsausgleich des drehenden 
Oberwagens  

XXXX 
mm 

Maximale Ein-/Ausgleis-Neigung XX 0/00 Maximale Ein-/Ausgleis-
Überhöhung  

XX mm 
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Anhang G 

(informativ) 

 

Struktur der Europäischen Normen für Gleisbau- und Instandhaltungsmaschinen 

 

Bild G.1 — Flussdiagramm der Europäischen Normen für Gleisbau- und Instandhaltungsmaschinen 
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Tabelle G.1 — Struktur Europäischer Normen für Gleisbau- und Instandhaltungsmaschinen 

 

Spezifikationen 

Gleisbaumaschine (Schienen-

gebundene Maschinen) 

 

EN 14033-1:2011 

EN 14033-2:2008+A1:2011 

EN 14033-3:2009+A1:2011 

Zwei-Wege-

Maschine 

 

prEN 15746-1:2015 

prEN 15746-2:2015 

prEN 15746-3:2015 

prEN 15746-4:2015 

Ausgleisbare 

Maschine 

 

EN 15955-1:2013 

EN 15955-2:2013 

Anhänger 

 

 

EN 15954-1:2013 

EN 15954-2:2013 

Tragbare Maschine 

und Rollwagen 

 

EN 13977:2011 

Ausgelegt für die Schiene oder 
Straße 

nur Schiene Schiene und Straße nur Schiene 
nur Schiene 

oder 
Schiene und Straße 

nur Schiene 

Ausgelegt für den Betrieb von 
Zugsicherungs-/Zugsteuerungs-
/Signalsystemen 

ja jac neind nein nein nein 

Antriebsart auf den Schienen selbstangetriebena geschlepptb selbstangetrieben selbstangetrieben geschleppt manuell 

a Maschinen der Kategorie 1, 2, 4 und 6  

b Maschinen der Kategorie 3, 5, 4 und 7  

c Maschinen der Kategorie 8 sowie Maschinen der Kategorie 9, die dafür ausgelegt sind, Signal- und Steuerungssysteme zu betreiben 

d Maschinen der Kategorie 9 
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European foreword 

This document (prEN 15746-1:2015) has been prepared by Technical Committee CEN/TC 256 “Railway 

applications”, the secretariat of which is held by DIN. 

This document is currently submitted to the CEN Enquiry. 

This document will supersede EN 15746-1:2010+A1:2011. 

This document has been prepared under a mandate given to CEN by the European Commission and the 

European Free Trade Association, and supports essential requirements of EU Directives. 

For relationship with EU Directives, see informative Annexes ZA, ZB, or ZC, which are an integral part of 

this document. 

EN 15746, Railway applications — Track — Road-rail machines and associated equipment, is currently 

composed with the following parts: 

— Part 1: Technical requirements for running and working; 

— Part 2: General safety requirements; 

— Part 3: Technical requirements for running [currently at Enquiry stage]; 

— Part 4: Technical requirements for running, travelling and working on urban rail [currently at 

Enquiry stage]. 
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